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Action sur les effecteurs

Marche avant.

Les 2 moteurs tournent en marche avant.

Virage a droite.

Les 2 moteurs tournent en sens inverse et
MicroRobot tourne sur lui méme.

Virage a gauche.

Les 2 moteurs tournent en sens inverse et
MicroRobot tourne sur lui méme.

Marche arriére.

Les 2 moteurs tournent en marche arriére.

Arrét.

Les 2 moteurs sont arrétés.

Changement de vitesse

La vitesse de rotation de chaque moteur est réglable
sur une échelle de 0 & 255.




