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Date : ……………….. 

 

Complète le texte ci-dessous avec les mots  cités ci-dessus 

Le ……………………………………….. est programmée à l’aide d’un ………………………………………………… et d’un 
…………………………….. 
Le ……………………………… permet le transfert  du programme. Ce dernier se traduit  par un langage graphique.  
 

Symbole Type de mouvement Action sur les effecteurs 

 

 

Marche avant. Les 2 moteurs tournent en marche avant. 

 

 

Virage à droite. 
Les 2 moteurs tournent en sens inverse et 

MicroRobot tourne sur lui même. 

 

 

Virage à gauche. 
Les 2 moteurs tournent en sens inverse et 

MicroRobot tourne sur lui même. 

 

 

Marche arrière. Les 2 moteurs tournent en marche arrière. 

 

 

Arrêt. Les 2 moteurs sont arrêtés. 

 

 
Changement de vitesse 

La vitesse de rotation de chaque moteur est réglable 

sur une échelle de 0 à 255. 

 


